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1.塔吊选位的重要性
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2.BIM获取世界坐标信息

方法 一
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2.BIM获取世界坐标信息

方法 二
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2.BIM获取世界坐标信息
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3.解决方法
步骤1：初始化萤火虫的位置
步骤2：更新荧光素
步骤3：更新萤火虫的位置
步骤4：计算萤火虫的最大亮度和吸引力
步骤5：选择并判断算法是否迭代完成
步骤6：输出结果
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4.构建目标函数
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5.程序运行和结果分析

  Coordinate (X) Coordinate (Y) Coordinate (Z)

S7 3599268.339 491654.429 0 
S9 3599250.420 491662.279 0 
S10 3599248.631 491677.290 0 
S11 3599271.421 491680.444 0 
S13 3599253.965 491696.819 0 

塔吊编号 X Y Z 选择结
果 吊运时间s

T1 3599285.308 491671.202 0 TC3 1386624.8438171

T2 3599298.161 491709.597 0 TC4 1782787.85242233

T3 3599241.331 491687.456 0 TC5 5152019.24629754

T4 3599254.065 491725.850 0 TC6 17034181.8045609

Total     25355613.747098

表1 选择的材料供应点坐标

表2 选择的塔吊定位点坐标



基于萤火虫算法的塔吊选位布置智能优化

5.程序运行和结果分析
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5.程序运行和结果分析



成果与展望

针对BIM软件只能获取构件相对坐标的现状，创新形成了BIM模型与CAD
地形图结合获取构件定位世界坐标的关键技术。通过厘清构件材料供
应点、构件初定位点和可选的塔吊定位点之间的传递关系，以及各定
位点与塔吊运行的协同关系，形成塔吊定位优化模型，应用萤火虫算
法解决了实际项目中的竖向转运定位布置优化问题。

GIS技术随着我国北斗导航系统日趋完善以及5G信息网络的大范围推广
应用，其在获取世界坐标精准定位信息方面将愈加具有优势，相信GIS
与BIM软件之间的数据传递标准会更加精准和完善，这将有利于充分发
挥各自平台的优势。



成果发表
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